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Jarm{ gumiabroncs menetdinamikai allapotat méré eszkdz, amely a gumiabroncs belsejében, deformaciéra képes
hordozoén van rogzitve, és nmagaban ismert kiilsé jelfeldolgozéval van vezeték nélkiili kapcsolatban, azzal jellemezve,
hogy a gumiabroncs (10) oldalfalaban, a hordozén (4), fészek (8) van kiképezve, amelyben aramforrassal ellatott
nyomtatott aramkdrhdz (1), fém alatéten (2) at csatlakozo, tokozatban (6) elhelyezett, haromdimenzids elektronikus
erémérd érzékeldje (3) van, a fészek (8) pedig vulkanizalhaté nyersgumi boritassal (9) van lezarva, amely gyUrin (7)
keresztil a tokozathoz (6) csatlakozik és a haromdimenzids elektronikus erémérd érzékeld (3) tokozata (6) és a
nyersgumi boritas (9) kdzott pedig légrés (5) van.
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Jarmi1 gumiabroncs menetdinamikai allapotat méré eszkoz

A hasznalati minta targya jarm(i gumiabroncs menetdinamikai allapotat méré
eszkoz, amely erémérésen alapul oly médon, hogy a minta szerinti megoldas

alkalmas a jarmu pillanatnyi menetdinamikai allapotanak felmérésére.

Napjainkban szamos jarmu rendelkezik kiil6nb6zé elektronikus szenzorokkal
annak érdekében, hogy a kozlekedés biztonsagosabb és kornyezetkimélébb
legyen. Az ismert megoldasok kozul léteznek olyanok, amelyek a kerék
deformaciéjanak figyelésére iranyulnak, azonban ezek a korabbi megoldasok
nem minden szempontbdl illeszkedtek a szigoru autéipari kévetelményekhez.
Az EP 1281949 szamu ismert megoldas esetén gyorsulasérzékeloket
hasznalnak gumiabroncs futoéfelilet meghibasodasanak detektalasara. A
gumiabroncs futéfeltiletén gyorsulas érzékeldket hasznalnak, €s a rezgések
megvaltozasabol kovetkeztetnek a gumiabroncs meghibasodasara. Ismeretes
tovabba a P 12 00300 bejelentés szamu leiras nyulasméré bélyeg mikodése

alapjan, valamint kulén tovabbi szenzor alkalmazasaval koévetkeztet a

menetdinamikai tulajdonsagok megvaltozasara.

A hasznalati minta szerinti megoldas célja az eddig ismertek hatranyos
tulajdonsagainak kikuisz6b6lése és olyan gumiabroncs menetdinamikai
allapotat méré megoldas létrehozasa, amelynek révén az eddigiekhez képest

bekovetkezo esetleges karos hatasok.

Korabban rajéttlink arra, hogy kulénbozé fizikai paraméterek megfeleléen
pontos érzékeléséhez nem elegendé egyetlen érzékeld alkalmazasa. Az altalunk
kifejlesztett haromdimenzios, elényosen erémérésre szolgalo megoldas a tér

harom iranyaban is érzékeli a fizikai paraméter, elényésen a gumiabroncsra
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haté erdk valtozasat. Ez az ismert megoldas szamunkra megmutatta a
kovetendéd muszaki megoldas lényegét, vagyis hogy a gumiabroncs
deformacidja aranyos a gumiabroncs futofeliilete és az uttest kézott hato

erékkel, vagyis a muszaki megoldasunknak erémérésen kell alapulnia.

Felismertiik, hogy a korabbi megoldasunkbdl kiindulva olyan méré eszkozt
kell fejlesztentink, amely a gumiabroncs megfeleléen alkalmas helyére
betiltetve kelld pontossaggal kéveti a tér mindharom iranyaba haté erék
megfeleld alakulasat. Tekintettel a betlltés helyének kicsiny voltara,
megoldasunknak célszertien elektronikus felépitéstinek kell lennie.
Kisérleteink soran kiilénb6zé ismert erémérésen alapulé megoldasokat is

kiprébaltunk a legelénydsebb muiszaki megoldas megtalalasara.

Rajottink arra, hogy a gumiabroncsnal nem mindegy az erét mero
érzékelének a gumiabroncsban valé elhelyezése, raadasul azt nem a
gumiabroncs futéfeliilete mentén, hanem a gumiabroncs oldalfalaban kell
megfeleléen rogziteni. Ehhez az oldalfalban olyan fészket kell létrehozni,
amelyben elhelyezheté a haromdimenzios elektronikus eréméré érzékeld, oly
modon, hogy ezt a fészket az oldalfalban vulkanizalhaté nyersgumi boritassal
kell lezarni. A hasznalati minta szerinti megoldas igen lényeges tovabbi
felismerése, hogy a haromdimenzios elektronikus eréméré érzékel6 és a
nyersgumi boritas kozott pedig légrést kell biztositani. Ezen légrés
alkalmazasaval sikeriilt muszaki megoldasunk megfeleld érzékenységet

biztositani.

A hasznalati minta targya tehat jarm gumiabroncs menetdinamikai allapotat
méré eszkodz, amely a gumiabroncs belsejében, deformaciéra képes hordozon
van rogzitve, és énmagaban ismert kiilsé jelfeldolgozoval van vezetéknélkuli
kapcsolatban. Az eszkdzre jellemz6, hogy a gumiabroncs oldalfalaban, a

hordozon, fészek van kiképezve, amelyben aramforrassal ellatott nyomtatott
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aramkoérhoz, fém alatéten at csatlakozo, tokozatban elhelyezett,
haromdimenziés elektronikus eréméré érzékeldje van. A fészek vulkanizalhato
nyersgumi boritassal van lezarva, amely gyurun keresztil a tokozathoz
csatlakozik és a haromdimenzios elektronikus eréméro érzékeld tokozata €s a

nyersgumi boritas kozott pedig légrés van.

A minta szerinti eszkdz elényds Kkiviteli alakjanal a haromdimenzios
elektronikus erédméré érzékelé piezoelektromos szenzor, célszertien

piezorezisztiv szenzor.

A hasznalati minta szerinti jarm(i gumiabroncs menetdinamikai allapotat
méré eszkoz elényds, példakénti megoldasat a mellékelt rajzok alapjan
ismertetjuk részletesen, ahol

- az 1. abra az eszk6z hordozon valo lehetséges elhelyezését,

- a 2. abra pedig kézvetlentil a gumiabroncsban elhelyezett megoldast

abrazolja.

Az 1. abran lathaté a minta szerinti eszkéz elonyds Kkivitele, amelynél a
deformaciora képes 4 hordozon 8 fészek van kiképezve, amelyben
aramforrassal ellatott 1 nyomtatott aramkorhoz 2 fém alatéten at csatlakozo,
6 tokozatban elhelyezett 3 haromdimenzios elektronikus eréméré érzékeldje
van, a példakénti esetben ez piezorezisztiv szenzor A 8 fészek vulkanizalhato
nyersgumi 9 boritassal van lezarva, amely 7 gyurun keresztul a 6 tokozathoz
csatlakozik. A 3 haromdimenzios elektronikus eréméro érzékeld 6 tokozata és

a nyersgumi 9 boritas k6zott pedig S légrés van.

A 2. abran 10 gumiabroncson elhelyezett hasznalati minta szerinti elényos
méré eszkdz van abrazolva, amelynek felépitése megegyezik az 1. abran

latottakkal, azzal a kiilénbséggel, hogy a 2. abran 10 gumiabroncs is lathato.

Az elényds kiviteli alak esetén a 3 haromdimenzios elektronikus erémeérd

érzékel6 piezoelektromos szenzor, célszeriien piezorezisztiv szenzor.



A hasznalati minta szerinti megoldas az alabbiak szerint mikédik részletesen.
A mukoédés bemutatasat a 3 haromdimenziés elektronikus eromeéré
érzékeléként elénydsen alkalmazott piezorezisztiv eréméré felhasznalasaval
ismertetjiik. A jarm( 10 gumiabroncsanak futéfeliilete és az utfeltilet kozott
fellépé erék hatasara a 10 gumiabroncs oldalfala, azzal egyutt pedig a 4
hordozé, a példakénti megoldas esetében membran, deformalodik. A
deforméacioé hatasara a 9 boritas, tdbbek kozott az 5 légrésnek készénhetéen
elmozdul a 8 fészekbe agyazott 2 fém alatéthez képest. A relativ elmozdulasnak
koszdnhetéen az 1 nyomtatott aramkérhoz és a 2 fém alatéthez rogzitett 6
tokozatban 1évé 3 haromdimenziés elektronikus eréméro érzékelét a 7 gyarun
keresztiil nyiré és normal iranyu eréhatasok érik, amelyek aranyosak a mérni
kivant ut-gumiabroncs eréhatasokkal. A membrandeformacio hatasara
mechanikai fesziiltség keletkezik a membranban, mely példakénti esetinkben
a membranon kérben 1évé négy darab - hossztengelyében megfeleld
kristalytani iranyokban 4ll6 — deformal6éd6 piezorezisztiv tulajdonsagokkal
rendelkezé p-tipusu szilicium ellenallaselemek ellenallasanak a megvaltozasat
okozza. Referenciaként pedig ismert modon tovabbi négy — a deformal6do
ellenallasokkal azonos geometriaju — ellenallaselem is ki van alakitva. A
deformalodo és a nem deformalodo, egymasnak megfeleld ellenallaselemekbdél
pedig fesziiltségosztok vannak képezve. A feszlltségosztok egyenaramu
taplalasaval a deformalodo ellenallaselemen esé fesziltség folyamatos
monitorozasan kereszttil ~mérheté az ellenallasvaltozas. A  neégy
ellenallaselemen mért ellenallas valtozasabol pedig kinyerheté a tamado eré

nagysaga €s iranya.

A 10 gumiabroncsban a tapellatast é6nmagaban ismert akkumulator biztositja,
melyet akar RF tekercsen keresztiil a 10 gumiabroncson kivilrél is tolthetiink,

megfeleld toltétekercs és kulsé tapforras alkalmazasaval.

A példakénti esetben ismertetett 3 haromdimenzios elektronikus erémeéro
érzékelé — piezorezisztiv eréméré — esetén az 1 nyomtatott aramkorhoz

kapcsolodo, az abrakon kilén nem jelzett jelfeldolgozé az er6hatasokat mint




i
¥
W

[y |
2

ey
|

vektor mennyiséget (annak iranyat és nagysagat is) tehat villamosjelként
érzékeli. Az igy kapott villamosjelekbél pedig kévetkeztetlink az ut és a 10

gumiabroncs kozotti eréhatasokra, illetve azok megvaltozasara.

A hasznalati minta szerinti jarm gumiabroncs menetdinamikai allapotat

mérd, altalunk kifejlesztett eszkoz a gyakorlat probajat is kiallta.



Hasznalati mintaoltalmi igénypontok

1. Jarmu gumiabroncs menetdinamikai allapotat méré eszkéz, amely a

gumiabroncs belsejében, deformaciora képes hordozon van rogzitve, és
énmagaban ismert kiilsé jelfeldolgozoval van vezetéknélkali
kapcsolatban, azzal jellemezve, hogy a gumiabroncs (10) oldalfalaban,
a hordozon (4), fészek (8) van kiképezve, amelyben aramforrassal
ellatott nyomtatott aramkoérhéz (1), fém alatéten (2) at csatlakozo,
tokozatban (6) elhelyezett, haromdimenziés elektronikus erémero
érzékeldje (3) van, a fészek (8) pedig vulkanizalhaté nyersgumi boritassal
(9) van lezarva, amely gyurun (7) kereszttl a tokozathoz (6) csatlakozik
és a haromdimenzios elektronikus eréméré érzékeld (3) tokozata (6) €s

a nyersgumi boritas (9) kozott pedig légrés (5) van.

. Az 1. igénypont szerinti méré eszkoz, azzal jellemezve, hogy a

haromdimenziés elektronikus eréméré érzékelé (3) piezoelektromos

SZENZor.

. Az 1. vagy a 2. igénypont szerinti méré eszkoz, azzal jellemezve, hogy a

haromdimenziés elektronikus erémérd érzékelé (3) piezorezisztiv

SZEenzor.

AR DA

0277375



1) abra &} sl

ST



	Bibliográfia
	Leírás
	Igénypontok
	Ábrák

